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Semana Nacional de Ingenieria Electronica, miércoles 3 de octubre

Hora Auditorio IPADE
8:30-11:00 Registro
9:30-10:00 Inauguracion
Conferencia Magistral:
10:00-11:00 "Aprendizaje Profundo y Redes Neuronales Artificiales”
Dr. Mariano Rivera Meraz - CIMAT
11:00-11:30 Receso
Hora Aula Aguascalientes Aula Calvillo Aula Jesus Maria
Filtrado de los coeficientes acusticos en materiales Arquitectura de control conductual para agentes Identificacion automatica de compuertas digitales
solidos en un tubo de impedancia con dos camaras inteligentes con dispositivo movil y realidad aumentada
acusticas
Universidad Autonoma Metropolitana-Azcapotzalco Universidad Autonoma Metropolitana — Iztapalapa Universidad Autonoma Metropolitana-Azcapotzalco
Estudio de ocupacion espectral de servicios de Prototipo funcional para clasificacion de imagenes | Encriptador de imagenes en escala de grises con
11-45-13:45 comunicacion de 85 MHz a 2.5 GHz en San Luis con salida de audio en un sistema embebido con llaves cadticas
;i ; Potosi, Mexico red neuronal convolucional
UASLP Universidad Auténoma Metropolitana-Azcapotzalco Universidad Autonoma de Ciudad Juarez
Uso de aplicaciones de la WEB 2.0 para la Aplicacion de una red neuronal artificial para la Video portero usando tarjetas Raspberry Pi 3
evaluacion del aprendizaje significativo clasificacion automatica de tuits en espaiol
Universidad Autonoma Metropolitana-Azcapotzalco
Universidad Autonoma de Nayarit Universidad Auténoma de Tamaulipas
14:00-15:30 Comida (Terraza de Posgrados)
Analisis de la polaridad en comentarios de Analisis de la conceptualizacion de la integral Clasificador movil de personas con labio leporino
estudiantes universitarios sobre el desempenio de definida por medio de la teoria APOE por nivel de asimetria
sus profesores
Universidad Autonoma Metropolitana-Azcapotzalco Instituto Politécnico Nacional Tecnologico de Estudios Superiores de Ecatepec
Medidas de similitud basadas en caracteristicas Certificacion en Java de las competencias en Sistema de monitorizacion en linea para redes de
para la evaluacion de relaciones taxonomicas programacion de computadoras de los estudiantes sensores inaldmbricos moviles
de la Licenciatura en Sistemas Computacionales
Benemeérita Universidad Autonoma de Puebla en la Universidad Autonoma de Chiapas Universidad Auténoma Metropolitana-Azcapotzalco
15:45-18-15 Universidad Autonoma de Chiapas

Acceso a un centro de datos utilizando una tarjeta
RFID y huella digital

Universidad Autonoma Metropolitana-Azcapotzalco

Aplicabilidad de la manufactura esbelta en
problemas de produccion: El caso de la
Licenciatura en Ingenieria Industrial de la UAM-
AZC

Universidad Autonoma Metropolitana-Azcapotzalco

Aplicacion movil para el apoyo en el estudio
anatomico del rostro con realidad aumentada

Universidad Autonoma Metropolitana-Azcapotzalco

Sistema para el acceso a servicios en areas
ubicuas orientado a personas con discapacidad
motriz
Universidad de la Sierra Sur

Learning content management software
personalized for a university environment

Universidad Autonoma de Zacatecas

Analisis y visualizacion del discurso politico en
Twitter de los candidatos a la Presidencia de
México
Universidad Autonoma Metropolitana - Cuajimalpa




Semana Nacional de Ingenieria Electronica, jueves 4 de octubre

Hora Auditorio IPADE
8:30-11:00 Reagistro
9:30-10:30 Conferencia Magistral:

“Modelado Automatico de Usuarios Basado en las Emociones Expresadas en sus

Textos *
Dr. Mario Graff Guerrero - INFOTEC

Hora Aula Aguascalientes Aula Calvillo Aula Jesus Maria
Sistema fotovoltaico para extender el tiempo de Analisis del vector de Park para la deteccion de Modelo de calculo de irradiancia considerando
operacion de una aeronave no tripulada fallas eléctricas en el estator de un aerogenerador sombreado para campos de colectores solares
de baja potencia
Universidad Auténoma de Ciudad Juarez Universidad Politécnica de Aguascalientes Universidad Panamericana - Aguascalientes
Microfono vocal con respuesta en frecuencia Controlador de tension y corriente en bus de cd de | Diseno de sistemas fotovoltaicos conectados a red
10-45-12-15 adaptable un convertidor back to-back por el_ladq de la red con transformador de estado sélido y redes
; : para un sistema de generacion eolica neuronales
Universidad Auténoma Metropolitana-Azcapotzalco Instituto Politécnico Nacional - ESIME Universidad Autonoma de Yucatan
Diseno en VHDL de una interfaz de datos serie - Microacelerometro MEMS, diseno, analisis
ADC para un control Barra-Esfera estructural y electrostatico
Instituto Tecnoldgico de la Laguna Universidad Autonoma del Estado de Hidalgo
12:15-12:45 Receso
Analizador de espectro con funcion de monitoreo Analisis de escenarios para el mantenimiento Prototipo de apoyo para emular el funcionamiento
remoto mediante radio definida por software industrial de un taladro utilizando Vensim Ple del protocolo MESI
Instituto Politécnico Nacional. ESIME Zacatenco Universidad Autonoma Metropolitana-Azcapotzalco Instituto Politécnico Nacional
Mitigacion de tormenta de broadcast en la Software de simulacion centrado en el aprendizaje Generador de problemas e integrador de baterias
transmision de mensajes de emergencia usando de las condiciones de equilibrio de examenes para el curso de Métodos Numéricos
13:00-14:30 comparticion de espectro en VANETS de Radio en Ingenieria
Cognoscitivo Instituto Tecnologico Superior de Irapuato
Universidad Auténoma de San Luis Potosi Universidad Auténoma Metropolitana-Azcapotzalco
Evaluacion del desempeno de sistemas de radio Automatizacion de la etapa de corte de una Diseno e implementacion en VHDL de un sistema
cognitivo con diferentes distribuciones del tiempo extrusora de plastico termofijo de sincronizacion mediante FPGA y PPS para
de servicio de los usuarios secundarios referencia de 1 ms
Universidad Autonoma Metropolitana-Azcapotzalco Universidad Autonoma Metropolitana-Azcapotzalco Universidad Autonoma de Querétaro
14:30-16:00 Comida (Terraza de Posgrados)
Desarrollo de un banco de supercapacitores con Sistema para geolocalizar y reporiar incidentes Introduccion a la robotica y a las redes neuronales
red de balanceo y comunicacion CAN relacionados con la seguridad de usuarios en un con los vehiculos de Braitenberg
campus universitario
Benemérita Universidad Autonoma de Puebla Universidad Autonoma Metropolitana-Azcapotzalco Universidad Autonoma Metropolitana - Iztapalapa
Automatizacion de un banco de extraccion de Collaborative web-based tagger for named entities Modelo basado en redes neuronales recurrentes
parametros para el motor de induccion trifasico in the task of information extraction LSTM para la prediccion de la siguiente actividad
en procesos de negocio
16-:00-18-00 Universidad Auténoma del Carmen Benemérita Universidad Auténoma de Puebla Universidad Auténoma de Tamaulipas
’ : Modelo para evaluacion de la potencia electrica Titanium framework para automatizacion de Impacto del desequilibrio de clases en el
producida en una planta de 6smosis retardada por pruebas de software entrenamiento de redes neuronales
presion convolucionales en problemas multi-clase
Universidad de Guanajuato Titanium Solutions Universidad Auténoma Metropolitana-Azcapotzalco
Analisis y construccion de un robot paralelo tipo Observador hibrido de modos deslizantes para el
delta de tres grados de libertad control sensorless de un motor sincrono de imanes
permanentes
Universidad Autonoma de Yucatan Instituto Politécnico Nacional - ESIME
20:00-22:00 Cena de Gala (Centro de Convivencias UP)




Semana Nacional de Ingenieria Electronica, viernes 5 de octubre

Hora Auditorio IPADE
8:30-11:00 Registro
9:30-10:30 Conferencia Magistral:

“Internet de las Cosas (loT) presente y futuro en las reas de las Tecnoiogias de la

Informacién y Comunicacion (TICs)"
MC. Gabriel Jiménez Orozco — CISCO SYSTEMS

Hora

Aula Aguascalientes

Aula Calvillo

Aula Jesus Maria

10:45-12:15

tipo seco de 5 kVA ante carga lineal y no lineal

Universidad Autonoma de San Luis Potosi

Comparacion de las perdidas en un transformador

Implementacion de un sistema de medicion y
reqisiro de datos con reloj de tiempo real y
almacenamiento en tarjeta MicroSD
Universidad Nacional Autonoma de México

a lazo abierto para motores BLDC

Universidad Politécnica de Aguascalientes

Diseno e implementacion de un banco de pruebas

Evaluacion de firewalls basados en software libre

Universidad Autonoma de Nayarit

Modelado y simulacion de un regulador de
velocidad para un motor BLDC por medio de un
controlador de histéresis por corriente
Universidad Politécnica de Tulancingo

Transmision y recepcion de texto mediante luz
visible de LEDs y sensor de luz

Instituto Politécnico Nacional - CIC

12:15-12:45

Receso

13:00-14:30

Control numerico computarizado utilizando
interpolacion lineal para autonivelar la superficie de
trabajo en una CNC
Universidad Auténoma del Carmen

en un sistema embebido

Implementacion del algoritmo de cifrado TRIVIUM

Universidad Autonoma Metropolitana-Azcapotzalco

Implementacion de red celular de bajo costo para
comunidades rurales basada en SDR y OPENBTS

Universidad Autonoma de San Luis Potosi

Sistema para la deteccion de fallas en el
recubrimiento de tuberias subterraneas con base
en un robot movil y bajo la perspectiva del internet

de las cosas
Instituto Tecnoldgico de Chihuahua

en un sistema de combustion interna

Instituto Tecnoldgico de Aguascalientes

Esquema para la deteccion y localizacion de fallas,

Estimacion de radioenlace punto a punto de un
mini vehiculo aéreo no tripulado

Instituto Politécnico Nacional - CITEDI

Simulacion y analisis estructural de una
Silla/Exoesqueleto

Benemérita Universidad Autonoma de Puebla

de dos tanques interconectados

Universidad de Sonora

Solucion numerica y linealizada de un modelo de
sistema planar autonomo no lineal, para un equipo

Analisis de cobertura y capacidad de usuarios en
red celular GSM para situaciones de emergencia

Universidad Autonoma de San Luis Potosi

14:30-15:00

Clausura (Aula Aguascalientes)

15:00-16:30

Comida (Terraza de Posgrados)




CONFERENCIAS
MAGISTRALES



APRENDIZAJE PROFUNDO Y REDES NEURONALES ARTIFICIALES

Dr. Mariano Rivera Meraz

Resumen

Los anuncios de avances y logros de sistemas basados en Inteligencia Artificial (IA) no dejan
sorprendernos. Entre algunos de los problemas abordados por la IA esta la conducciéon auténoma
automoviles, robdtica autbnoma, comprension de lenguaje natural, habilidades para aprender desde
cero juegos de destreza mental, reconocimiento de rostros, y comprension de habla; inclusive se ha
gestado la comunicacién entre sistemas disefiados inicialmente para interactuar con humanos. Un
informe de inteligencia del del gobierno de los EUA menciona que la IA es una “tecnologia
transformadora que tendra un fuerte impacto social y econémico; con el potencial de revolucionar la
forma en que vivimos, trabajamos, aprendemos, descubrimos y nos comunicamos; la investigacion
en IA puede ampliar nuestras prioridades nacionales.” El avance sorprendente de los ultimos anos
se sustenta principalmente un desarrollo de la disciplina de la computacién: las denominadas Redes
Neuronales Artificiales (RNA). En esta charla, revisaremos de los principios de las RNA,
analizaremos las condiciones en que ahora resurgen, introduciremos modelos de RNA, y
discutiremos sobre que se vislumbra en el horizonte. Sin duda, habrd cambios en los modelos y
algunos caeran en desuso. Conscientes de ello, discutiremos conceptos del “Aprendizaje Profundo”
que llegaron para quedarse; que habran cambiado la forma en que hacemos computacion y
resolvemos problemas. Finalmente, mostramos algunos resultados de nuestra investigacion.

Reseia

Ingeniero Industrial en electrénica por el Instituto Tecnolégico de Durango (1989), maestro en
Ciencias en Ing. Electronica en Sistemas Digitales por e el Instituto Tecnoldgico de Chihuahua
(1993). Doctor en Ciencias (Optica) en 1997 por el CIO, con titulo por la Universidad de Guanajuato.
Desde entonces trabaja en el CIMAT como investigador titular del Departamento de Ciencias de la
Computacion, actualmente es investigador Titular C. Realizé su Posdoctorado en la Universidad de
Pensilvania de 2001 a 2002 y fue Profesor Visitante en la Universidad Estatal de Florida de 2008 a
2009. Actualmente (en su estancia sabatica) es el coordinador académico del Centro Nacional de
Supercémputo del IPICYT. Ha publicado cerca de 50 articulos en revistas indexadas entre las que
destacan de la IEEE-Pattern Analysis and Machine Intelligence, IEEE Transactions on Image
Processing, y IEEE Transactions on Medical Imaging, Medical Image Analysis, Optics Letters, The
Computer Journal y el International Journal on Computer Vision; por mencionar algunas. Cuenta con
un ndmero similar de articulos memorias arbitrados en congresos como CVPR, ECCV, ICPR. Es
miembro del comité directivo de los congresos de prestigio como PSIVT y de comités de programas
para CVPR, NIPS, ACCV, ICPR, ECCV. Sus intereses en investigacion estan en los temas:
Procesamiento de Imégenes y Vision, Optimizacion Numérica, Aprendizaje Automético y Profundo;
en particular en aplicaciones en analisis de datos de Sensado remoto, y Analisis de conectividad
cerebral. Miembro del SNI nivel Il. Cuenta con méas de 650 citas tipo A en Scopus.

Miércoles 3 de octubre de 10:00 a 11:00 horas. Auditorio IPADE



MODELADO AUTOMATICO DE USUARIOS BASADO EN LAS EMOCIONES
EXPRESADAS EN SUS TEXTOS

Dr. Mario Graff Guerrero

Resumen

Tener la capacidad de modelar una persona (perfilado de usuarios), partiendo de sus textos, es un
problema con multiples aplicaciones que van desde generar estadisticas sobre género, edad, entre
otras, hasta poder identificar ciberacoso en una red social. En esta platica, se aborda este problema
partiendo desde la categorizacion de texto (identificar la categoria, emocidn, a la que pertenece un
texto) y se presentan técnicas de aprendizaje supervisado, basadas en programacién genética, que
incorporan modelos seménticos y de dominios especificos para predecir la emocion expresada en
un texto y como estas predicciones se utilizan para modelar un usuario.

Resefa
Ingeniero electricista, Universidad Michoacana de San Nicolas de Hidalgo. Maestro en ciencias en
ingenieria eléctrica, Universidad Michoacana de San Nicolas de Hidalgo (UMSNH).

Catedratico del Consejo Nacional de Ciencia y Tecnologia (Conacyt) y asignado a INFOTEC, en la
sede Aguascalientes (desde el 2014). Del 2011 al 2014, fue profesor titular “A” de la Facultad de
Ingenieria Eléctrica de la Universidad Michoacana de San Nicolas de Hidalgo. Obtuvo el doctorado
en ciencia de la Universidad de Essex, Inglaterra, bajo la supervisién del profesor Riccardo Poli en
el area de programacion genética.

La investigacion del Dr. Graff tiene el objetivo de desarrollar, analizar y proponer algoritmos capaces
de aprender y predecir en grandes camulos de informacion en problemas de clasificacién y regresion
simbdlica. Las lineas de investigacion instruidas por el Dr. Graff son computacion evolutiva,
programaciéon genética, teoria de algoritmos evolutivos y aplicacion de cémputo evolutivo en
problemas de aprendizaje supervisado.

Actualmente, es miembro del Sistema Nacional de Investigadores (SNI) nivel | del area VII. Cuenta
con més de 50 articulos en revistas indexadas por el Journal Citation Reports y conferencias
internacionales. Adicionalmente, ha sido galardonado con el premio al mejor trabajo del Congreso
Mexicano de Inteligencia Artificial (COMIA) 2015, el cual fue elaborado en colaboracién con Elio
Villasefior, Sabino Miranda y Eric S. Téllez; y del International Symposium on Computer and
Information Sciences, ISCIS (Simposio Internacional sobre Informética y Ciencias de la Informacion)
2005.

Jueves 4 de octubre de 9:30 a 10:30 horas. Auditorio IPADE



INTERNET DE LAS COSAS (loT) PRESENTE Y FUTURO EN LAS AREAS DE
LAS TECNOLOGIAS DE LA INFORMACION Y COMUNICACION (TICs)

MC. Gabriel Jiménez Orozco

Resumen
El uso de Internet ha permeado en todas las areas econdémicas de la sociedad actual. Acciones como
vender, comprar, buscar, amar, pelear, por mencionar algunas, son practicas comunes en Internet.

Sin embargo, esta gran nube de conectividad ha permitido también la interconexién de dispositivos
a gran escala a través del uso de tecnologias como Ethernet y TCP/IP. Pero ¢ Para qué queremos
estos dispositivos conectados a una red comun? ¢ Esto nos ayuda a ser mejores, mas inteligentes,
mas productivos? ¢ Cémo afectara esto a la fuerza laboral actual y futura? ¢ Qué habilidades deben
desarrollarse para mantener vigencia cultural y laboral ante este nuevo entorno?

A través de esta conferencia buscaremos presentar el estado del arte del 10T, asi como los beneficios
y retos que plantea al personal en las areas de las TICs.

Reseia
Ingeniero en electronica por la Universidad Auténoma Metropolitana Campus Azcapotzalco. Maestro
en Administracion de las Telecomunicaciones por el ITESM Campus Ciudad de México.

Cuenta con 24 afios de experiencia en la industria de telecomunicaciones. Ha trabajado en las
empresas IBM de México, Telefénica, Unisys, Nokia Siemens Networks en diversos puestos
relacionados con telecomunicaciones.

Como instructor certificado Cisco (CCSI), ha trabajado para las empresas de educacién Global
Knowledge Mexico, Fast Lane, CTT y SLS LATAM, impartiendo cursos en Latinoamérica, Estados
Unidos y Europa.

Como instructor de la academia de cisco (CCAI), ha impartido catedra de CCNA, CCNP y topicos
avanzados de redes (wireless, telefonia ip, mpls) en los campus ITESM Ciudad de México, Estado
de México y Santa Fe.

Actualmente labora en Cisco Systems, donde ha sido Instructor de Servicios Avanzados para
Latinoamérica, impartiendo cursos en inglés, espafiol y portugués. Actualmente desempefia la
funcion de Evangelizador Educacional, Desarrollador de Contenidos y Certificador de instructores
Cisco a nivel mundial.

Cuenta con las siguientes certificaciones:

CCIE en Routing and Switching (No 10853),
CCNP Service Provider

CCNP Service Provider Operations.

CCNP.

CCNP Data Center.

CCDP.

CCNP-Wireless

CCNA Industrial (I0T)

Viernes 5 de octubre de 9:30 a 10:30 horas. Auditorio IPADE
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LOS TRABAJOS



FILTRADO DE LOS COEFICIENTES ACUSTICOS EN MATERIALES SOLIDOS
EN UN TUBO DE IMPEDANCIA CON DOS CAMARAS ACUSTICAS

Rosnely Cruz Cecilio, Ernesto Rodrigo Vazquez Cerdn, Laura Angélica Lancén Rivera

Division de Ciencias Bésicas e Ingenieria, Universidad Autébnoma Metropolitana — Azcapotzalco, Av. San Pablo #180, Col.
Reynosa Tamaulipas, D.F., México. C.P. 02200

ross.nely@gmail.com, ervc@azc.uam.mx, lalr@azc.uam.mx

Miércoles 3 de octubre de 11:45 a 13:45 horas Aula Aguascalientes

Resumen

Este trabajo consider6 como referencia la técnica del tubo de impedancia para determinar el
coeficiente de absorcion, en términos de los coeficientes de reflexién y transmision, cuando una onda
acustica de frecuencia variable y amplitud constante incide sobre un material de prueba. El prototipo
utilizé un tubo de Policloruro de Vinilo confinando una o dos cdmaras acusticas acopladas por una
pieza de Nylamid, la cual a su vez se utiliz6 como portamuestras. Un amplificador Lock-In registré la
Funcién de Transferencia, 600 Hz a 8 kHz, la cual se relacion6 con los coeficientes acusticos del
material. El coeficiente de absorcién obtenido para un material de referencia de Espuma de
Poliuretano muestra una adecuada aproximacién con los reportados para dos diferentes espesores.
Un filtro de promedio movil eliminé las oscilaciones por la superposicién de ondas acusticas en un
tubo corto. Cuatro materiales de prueba fueron caracterizados en base a su respuesta acustica.

ESTUDIO DE OCUPACION ESPECTRAL DE SERVICIOS DE}COMUNICACION
DE 85 MHZ A 2.5 GHZ EN SAN LUIS POTOSI, MEXICO

David Antonio Arista Ramirez, Marco Aurelio Cardenas Juérez, Ulises Pineda Rico,
Armando Arce Casas, Enrique Stevens Navarro

Universidad Auténoma de San Luis Potosi
davrista@gmail.com, mcardenas@fc.uaslp.mx, u_pineda@fc.uaslp.mx, armando.arce@uaslp.mx, estevens@fc.uaslp.mx

Miércoles 3 de octubre de 11:45 a 13:45 horas Aula Aguascalientes

Resumen

El espectro radioeléctrico es un recurso limitado para las comunicaciones inalambricas, en México
este es administrado por el Instituto Federal de Telecomunicaciones (IFT) el cual asigna las
frecuencias que van desde los 3 kHz hasta los 300 GHz. El hecho de que todo este ancho de banda
este atribuido para ser usado en ciertos servicios de comunicacién no significa que todas las bandas
sean utilizadas en determinado momento y lugar. Con el fin de determinar la ocupacion real del
espectro radioeléctrico en determinadas bandas, se realiz6 una campafna de medicion espectral en
la ciudad de San Luis Potosi utilizando tres distintos umbrales de decision propuestos en la literatura.
En este trabajo se presenta la metodologia utilizada para la realizacion de dicha campafia, asi como
del calculo del umbral de decision y ciclo de trabajo de cada banda. Los resultados muestran que el
ciclo de trabajo en las bandas de estudio varia en relacién con el umbral de decision utilizado,
ademas de que la ocupacién depende del tipo de servicio ofrecido en cada banda.



USO DE APLICACIONES DE LA WEB 2.0 PARA LA EVALUACION DEL
APRENDIZAJE SIGNIFICATIVO

Ma. Oralia Arriaga Nabor, Maria Palmira Gonzélez Villegas, Alma Cristina Ramirez
Covarrubias, Adalberto Iriarte Solis, Luis Anibal Lopez Arciniega, Agustin Leopoldo
Arciniega Luna

Universidad Autbnoma de Nayarit

oralia@uan.edu.mx, palmira.gonzalez@uan.edu.mx, alma.ramirez@uan.edu.mx, adalberto.iriarte@uan.edu.mx, anibal@uan.edu.mx,
arciniegl@uan.edu.mx

Miércoles 3 de octubre de 11:45 a 13:45 horas Aula Aguascalientes

Resumen

Ante las tendencias tecnoldgicas y las opciones que brindan las aplicaciones para multiples
dispositivos de la Web 2.0, se aspira estudiar, si las herramientas de la Web 2.0 incrementan el
aprendizaje significativo, contribuyendo a potenciar el rendimiento académico, se utilizaron las Apps
Kahoot!, Socrative, Drive y Formularios de la Suite de Google. La investigacion es cuantitativa, tipo
correlacional y disefio cuasi experimental. Los resultados obtenidos muestran; un incremento en el
aprovechamiento de un 9.83%, detectando una mejora en el logro de las competencias establecidas
en la unidad de aprendizaje de Tecnologias de la Comunicacion y Gestién de Informacién, a la par
se estudiaron aspectos pedagdgicos y técnicos de las Apps utilizadas, los resultados prueban que
100% de los estudiantes opinaron de Muy buena (50%) a buena (50%) su evaluacién educativa con
las aplicaciones implementadas, apoyando la ventaja de utilizar herramientas de la web 2.0 para la
evaluacion del aprendizaje significativo.

ANALISIS DE LA POLARIDAD EN COMENTARIOS DE ESTUDIANTES
UNIVERSITARIOS SOBRE EL DESEMPENO DE SUS PROFESORES

Angeles Belém Priego Sanchez, *David Eduardo Pinto Avendafio, *Mauricio Castro Cardona,
*Martha Patricia Le6n Arenas

Universidad Auténoma Metropolitana
abps@azc.uam.mx
*Benemérita Universidad Auténoma de Puebla

dpinto@cs.buap.mx, mayka2000@yahoo.com.mx, patricia.leon@correo.buap.mx

Miércoles 3 de octubre de 15:45 a 18:15 horas Aula Aguascalientes

Resumen

El andlisis de la polaridad, en cualquier tipo de comentario, es una tarea que esté teniendo un gran
auge, debido a que actualmente existe un fuerte interés en determinar automaticamente si las
opiniones publicadas en medios publicos tienen un caracter positivo 0 negativo. La mineria de
opiniones se enfoca en determinar la polaridad de las publicaciones para, generalmente, dar
seguimiento a la reputacion de una entidad. Este articulo presenta los resultados obtenidos tras
analizar la polaridad de comentarios emitidos por estudiantes universitarios en relacion a su
percepcion sobre el desempefio de sus profesores frente a grupo. El enfoque del articulo es estudiar
el rendimiento de diversos clasificadores supervisados en la tarea, anteriormente mencionada, con
la finalidad de construir a mediano plazo un sistema para la clasificacion automéatica de la polaridad
de comentarios escritos por estudiantes universitarios. Los resultados obtenidos muestran que es
posible crear un modelo de clasificacién basado en maquinas de vectores de soporte que clasifique
correctamente la polaridad de comentarios universitarios con un porcentaje de efectividad cercano
al 92% usando un conjunto balanceado de 10,000 datos de entrada.



MEDIDAS DE SIMILITUD BASADAS EN CARACTER,I'STICAS PARA LA
EVALUACION DE RELACIONES TAXONOMICAS

Aimee Cecilia Hernandez Garcia, Mireya Tovar Vidal, José de JesUs Lavalle Martinez, Ana
Patricia Cervantes Marquez

Benemérita Universidad Auténoma de Puebla, Facultad de Ciencias de la Computacién
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Resumen

En una ontologia, la similitud semantica entre un par de conceptos es una forma de saber qué tan
similares son en base a su significado, mediante el conocimiento de la distancia entre los conceptos
0 en base a las caracteristicas de los conceptos. En esta investigacion, se propone un algoritmo para
la evaluacion de relaciones taxondmicas en una ontologia de dominio de Inteligencia Artificial (IA) a
través de la medida de exactitud. Las medidas de similitud implementadas en este articulo se basan
en conocimiento, y dentro de este grupo de medidas existen las medidas basadas en estructura:
Path, Wu-Palmer y Li, y las medidas basadas en caracteristicas: cmatch, RE y Sanchez. La exactitud
de las relaciones taxonémicas de tipo “is-a” en las medidas implementadas es de un 92%. Con los
resultados experimentales comparados con las respuestas de validacion de un experto de dominio,
el sistema coincide en un 90% de exactitud.
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Resumen

Se presenta un sistema cuyo propésito es permitir el acceso a usuarios registrados en una base de
datos a cinco areas de un centro de datos. El problema a resolver es identificar a los usuarios a
través de una tarjeta RFiD y la huella digital para determinar si pueden entrar al area que intentan
acceder. El disefio estd compuesto por un modulo de control y cinco médulos de acceso. Los dos
tipos de moédulos se componen de una tarjeta Raspberry Pi 3, un lector de tarjetas RFiD y un lector
de huellas digitales. La informacién de usuarios se almacena en una base de datos MySQL vy las
huellas digitales en la memoria del lector de huellas del médulo de control. Se logr6 un alcance de
50 metros con linea de vista en la comunicacidon WiFi entre los médulos y un punto de acceso y un
porcentaje de confiablidad de 99.5%.
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Resumen

En este articulo se presenta el disefio y desarrollo de un sistema basado en la integracion de
diferentes tecnologias relacionadas con el paradigma del computo ubicuo. La aplicacién de este
paradigma permite a personas con discapacidad motriz mejorar su calidad de vida, a partir de la
manipulacién de servicios disponibles en diferentes areas ubicuas. El objetivo del desarrollo del
sistema es que sea usable y factible, para el caso de la usabilidad se hace uso de la metodologia
Disefio Centrado en el Usuario y para la factibilidad se emplea tecnologia a bajo costo. La
arquitectura del sistema se basa en SEDINU (SErvice Dlscovery for Nomadic Users). Para las
pruebas de usabilidad heuristicas y test de usuario se monté un area ubicua con tres servicios
disponibles (dos lamparas y un ventilador), donde los evaluadores probaron el funcionamiento del
sistema. En conclusion, en base a los resultados el sistema es usable.
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Resumen

En este trabajo se simula, por medio del lenguaje de programaciéon NetLogo, el comportamiento
adaptativo de un agente inteligente ante su medio ambiente. El comportamiento esta regido por una
arquitectura de control conductual de inspiracién biol6gica que se implementa a partir de maquinas
de estado. Con este tipo de arquitectura, se aborda la problemética de que el agente elija la respuesta
conductual mas apropiada en funcién de las circunstancias de su entorno y de la estimulacion
recibida. Se reporta y compara el funcionamiento del agente a partir de dos experimentos que utilizan
5 escenarios y 4 controladores. Las simulaciones de este comportamiento inteligente se pueden
implementar en robots moviles autbnomos, en agentes asistentes o tutores, o en aquellos agentes
gue buscan y recuperan informacion en bases de datos o en Internet (softbots).
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Resumen

En los ultimos afios, las redes neuronales convolucionales, han tenido una gran popularidad en
aplicaciones de clasificacion de imagenes, principalmente porque superan en rendimiento a los
algoritmos tradicionales. Sin embargo, su alto costo computacional complica su implementacién en
sistemas embebidos con pocos recursos como las Raspberry Pi 3. Para superar este problema, se
puede hacer uso del “Neural Compute Stick”, un dispositivo desarrollado recientemente, que integra
una GPU en la que se puede cargar una red neuronal convolucional pre-entrenada. En este articulo
se presenta un prototipo basado en la Raspberry Pi 3, que realiza clasificacion de imagenes con
reproduccién de audio. La clasificacion se realizada con la red GoogleNet, la cual es entrenada fuera
de linea, implementada en un NCS e integrada a la tarjeta Raspberry Pi 3. En el sistema propuesto,
la imagen que ingresa a través de una camara web, es clasificada y etiquetada con la red
convolucional y finalmente la etiqueta es traducida en audio por el sistema embebido para describir
el objeto encontrado en la imagen.
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Resumen

Las plataformas sociales como Twitter se han convertido en formas muy populares de transmitir
informacion. Los usuarios de Twitter crean y usan hashtags en sus tuits para categorizarlos de
acuerdo a un tema y dar su opinién al respecto, permitiendo crear tendencias mediante hashtags,
asi como agrupar y vincular la informacién con otros usuarios a través de basquedas. En este trabajo
se propone un modelo de clasificaciéon de tuits en espafiol para tres clases: 1) Situacion de riesgo
(SDR), 2) Servicio de agua y 3) Politica, mediante la implementacion de una red neuronal de tipo
perceptron multicapa. Para la recoleccion de tuits se han utilizado las etiquetas o palabras clave que
representan los temas mencionados. Adicionalmente, se implementd un modelo de clasificacion
bayesiano para evaluar y comparar su desempefio mediante validacion cruzada de k grupos. Los
resultados muestran que la red neuronal presenta mejor exactitud en la clasificacién de tuits en
espafiol.
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Resumen

El estudio que se reporta toma como referencia el analisis de las construcciones mentales que se
ponen en juego al abordar el concepto de integral definida, las cuales son: Acciones, Procesos y
Objetos. Con base en la informacion obtenida se disefiaron tareas de acuerdo a su nivel cognitivo
para propiciar una evolucion en el desarrollo de su conocimiento del concepto en estudio. Se trabajo
con una muestra de 14 estudiantes de nivel superior, quienes resolvieron un cuestionario relacionado
con la integral definida. Los resultados sefialan que los estudiantes se encuentran en diferentes
etapas de construccion del concepto, ya que el 78% mostré evidencia de una concepcién Accién al
tener que realizar cada uno de los pasos en la resolucion de los problemas propuestos, el 35%
parece haber ido un poco mas alla, en el sentido de que mostré evidencia del trabajo con objetos
genéricos y el 7% parece haber encapsulado el conocimiento, ya que fue capaz de identificar las
caracteristicas para que una funcién sea integrable y de construir nuevas integrales. Por ello, se
disefiaron tareas de acuerdo a la etapa de construccion en la que se encuentran.
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Resumen

Este articulo detalla los beneficios de las certificaciones industriales en la industria de las
Tecnologias de Informacién y describe el proceso de que conduce a estudiantes de la Licenciatura
en Sistemas Computacionales del estudio académico hasta obtener una certificacion industrial en el
lenguaje de programacion JAVA por medio del programa de certificacion de la empresa Develop
Talent & Technology. Para un estudiante recién egresado de una carrera de Ciencias de la
Computacion, un trabajo como programador suele ser el inicio de una carrera en la industria nacional
de Tecnologias de Informacion y Comunicaciones. Los 15 estudiantes que presentaron el examen
son aquellos inscritos en la materia optativa denominada “Taller de Certificacion Java” y todos
aprobaron dicho examen. Asi mismo, se explica el motivo para elegir a Develop Talent & Technology
como organismo certificador para nuestros estudiantes, siendo esta la primera ocasién en que DTT
apoya el proceso de certificaciéon en la FCP.
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Resumen

El presente trabajo muestra a partir de la incorporacién, en el 2013, de la materia de Sistemas de
Manufactura Esbelta en el Plan de Estudios de la Licenciatura en Ingenieria Industrial de la
Universidad Autbnoma Metropolitana, los alumnos han aplicado esta filosofia para dar solucion a
problemas abordados en proyectos de fin de carrera, desarrollados en una empresa.

En el estudio se analizan los proyectos tecnolégicos, enfocados a detectar problematicas y proponer
métodos de solucidn. Parte del analisis se centra en el tipo y frecuencia de las problematicas detectas
a lo largo del tiempo y los métodos que los alumnos proponen para su resolucion, enfocados en la
metodologia de manufactura esbelta, entre las técnicas mas aplicadas por los alumnos estan 5°S
AMEF y Poka Yoke. Los resultados muestran que 5°S es la principal herramienta, esto indica que
las empresas estan en un estado inicial de implementacién de la manufactura esbelta.
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Resumen

El uso de software gestor de contenidos en las universidades es un elemento necesario en la
educacion actual. Sin embargo, los gestores de contenidos disponibles en la red no siempre son la
opcién mas idénea, dado que no ofrecen una integracién personalizada a las necesidades de cada
institucién, o resultan ser obsoletos en areas trascendentales, dejando de satisfacer los
requerimientos practicos de los estudiantes/profesores. La presente propuesta esta enfocada en el
disefio y desarrollo de un software gestor de contenidos integrado al entorno universitario, que tome
en cuenta el uso del modelo académico empleado dentro de la institucion correspondiente, haciendo
hincapié en la interaccion del alumno/profesor con el sistema. Este hecho brinda uniformidad a través
de la institucion. También se tiene contemplado que el software permita al estudiante un mejor control
académico, mostrandole su desempefio conforme se avanza, facilitindole la administracion del
tiempo que da a cada actividad programada.
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Resumen

Los conceptos fundamentales de los dispositivos electronicos generalmente son ensefiados en los
cursos iniciales de ingenieria eléctrica-electrénica. Es de suma importancia manejar los conceptos
basicos que hacen posible las computadoras y los sistemas digitales en general. De entre los
conceptos, destaca el algebra booleana y la l6gica de compuertas. La parte practica es angular en
la adquisicion correcta de los conceptos. En el presente trabajo se aborda de una forma préactica la
identificacién de los circuitos integrados (Cl) que hacen posibles operaciones légicas: and, or, not,
nor, nand. La identificacion se lleva a cabo via realidad aumentada (RA) y por medio de un dispositivo
movil corriendo en sistema operativo android. Se identifican Cl's de forma automatica, desplegando
en pantalla el tipo de CI que se trate, adicionalmente se proporciona informacion de sus terminales
y la operacién ldgica respectiva. El porcentaje de reconocimiento es de 100 % sobre 5 tipos de
compuertas logicas.
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Resumen

Los avances tecnoldgicos del siglo XXI han proporcionado a la poblacién con herramientas robustas
para la distribucion de la informacién. Hoy en dia es mas facil y rapido compartir conocimiento de
cualquier tipo, sin importar las distancias. Todo esto gracias a la red de computadoras que
intercomunica al mundo entero; sin embargo, se presentd un problema importante, la seguridad de
la informacién. Como respuesta a lo anterior, se han propuesto modelos de cifrado de imagenes que
requieren de procesos diferentes de los actualmente utilizados, uno de estos es la utilizacion de
llaves cadticas. El propésito de este articulo es dar a conocer los resultados de un proyecto de
investigacién donde se desarrollé un sistema de cifrado de imagenes en escala de grises en una
Raspberry Pi a base de llaves cadticas, empleando multiples mapas cadticos. Se evalud su
comportamiento mediante dos pruebas, histograma y entropia.
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Resumen

Se presenta el desarrollo de un video portero para edificios de oficinas integrado por un médulo
maestro y tres médulos esclavos. EI médulo maestro, instalado en la puerta del edificio, esta
compuesto por: una tarjeta Raspberry Pi, una cdmara de video, una pantalla tactil, un micr6fono USB
y una bocina. Los médulos esclavos, instalados en las oficinas del edificio, estdn compuestos por:
una tarjeta Raspberry Pi, una pantalla tactil, un micr6fono USB y una bocina. Las funciones del video
portero son: anunciar al visitante con un tono de timbre y comunicarlo con el residente a través de
transmision de audio y video en tiempo real, abrir la puerta y permitir al visitante registrar un mensaje.
Se logro un alcance de 45 metros con linea de vista en la comunicacion WiFi entre los modulos y el
punto de acceso y un retraso maximo de la sefial de video de 50 ms.
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Resumen

Aproximadamente el 3% de los nifios recién nacidos vivos padecen el sindrome de labio leporino.
La tecnologia pretende inmiscuirse en el area médica para coadyuvar en el tratamiento de pacientes
con Anomalias Faciales Congénitas en casos con Fisuras Orales. La clasificacion del nivel de
dismorfia facial es relevante para el médico, debido que no existen herramientas para determinar el
grado de ésta. En este documento, se propone una aplicacibn moévil para procesar y analizar
imagenes, implementando algoritmo DLIB para mapear las diferentes zonas del rostro de personas
pediatricas sanas, y de aquellas que presenten el sindrome de labio leporino. Asi mismo, se crean
dos repositorios: 1. Contiene el extracto de todos los rasgos fisionomicos extraidos del rostro, 2.
Almacena los patrones de entrenamiento para clasificar el nivel de aseveracion facial que el caso
presente.
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Resumen

Una red de sensores inaldmbricos méviles (MWSN) esta constituida por nodos capaces de moverse
y recolectar informacion de su entorno mediante sensores. Gracias a la movilidad de estos nodos, la
red puede facilmente incrementar o modificar su &rea de muestreo. La monitorizaciéon de una MW SN
es un desafio complejo debido a que la topologia de la red cambia constantemente y se puede perder
la conectividad entre los nodos. Por lo tanto, para monitorizar una MWSN se necesita de una
aplicacion que no s6lo muestre la posicion de los nodos en el area de muestreo y los datos obtenidos
por éstos, sino que también muestre en tiempo real los cambios que sufren la topologia y la
conectividad entre los nodos. En este trabajo se presenta el desarrollo de una aplicacién Web capaz
de mostrar en tiempo real los cambios en la topologia de una MW SN, asi como los enlaces activos
en la red.
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Resumen

La realidad aumentada ha tenido gran auge en los Gltimos afios. La cantidad de aplicaciones que
incorporan realidad aumentada se ha incrementado gracias a su potencial y a la cantidad de
dispositivos méviles disponibles. Hoy en dia, existen diversas actividades que se pueden apoyar con
el uso de esta tecnologia, siendo la educacién una de las més representativas gracias al impacto de
su contribucién a la sociedad. En este trabajo, se presenta el desarrollo de una aplicacién mévil que
busca apoyar a la educacion de los futuros estudiantes de medicina y ciencias de la salud en el
aprendizaje de la anatomia humana. Nuestra aplicacién esta centrada en el rostro humano y en los
diversos sistemas anatomicos que lo componen. El desarrollo de la aplicacion se realizo utilizando
Unity y el kit de desarrollo Vuforia. Nuestros resultados muestran una aplicacion funcional y atractiva
para el aprendizaje de la anatomia humana.
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Resumen

El discurso politico en redes sociales ha reavivado la controversia en torno a las transformaciones
gue estas nuevas practicas discursivas introducen en las formas de hacer politica. En esta
controversia, se enmarca la pregunta acerca de cémo utilizan los candidatos politicos las redes
sociales y sobre todo cuéles son los mensajes principales que desean comunicar en Twitter. En este
estudio, se aborda un corpus de tuis del inicio de campafia de los tres candidatos que estan peleando
la presidencia de México 2018 (@RicardoAnayaC, @JoseAMeadeK, @lopezobrador_ ) a fin de
conocer la congruencia del discurso presentado en las redes sociales. Este estudio discursivo esta
basado en el andlisis de redes sociales para visualizar y detectar elementos importantes en el
discurso digital en Twitter de los tres candidatos.
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Resumen

En este trabajo se realiza un estudio de factibilidad para integrar un sistema fotovoltaico a una
aeronave no tripulada con la finalidad de extender el tiempo de operacién. El sistema se disefié con
un arreglo en serie de celdas fotovoltaicas flexibles, el cual incluye un convertidor DC-DC para
adaptar el voltaje de salida al voltaje de operacién de la aeronave. La energia eléctrica generada por
el sistema fotovoltaico operd satisfactoriamente en conjunto con la bateria de la aeronave;
suministrando la potencia necesaria para mantener un vuelo nivelado. Se desarrollé un sistema de
medicion basado en Arduino y sensores de voltaje y corriente para monitorear el consumo de
potencia de la aeronave, la potencia generada por el sistema fotovoltaico y el tiempo maximo de
operacion de la aeronave.
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Resumen

Dentro de la industria del audio profesional, existen varios tipos de microfonos, entre los mas
importantes se tienen: los vocales, para instrumentos, para grabacién, para medicién, para
radiodifusion, etc. Por su uso y caracteristicas, el micréfono vocal ha tomado especial importancia
para eventos publicos. En el presente articulo se aborda el andlisis, disefio y construccion de un
micréfono vocal del tipo “respuesta adaptable”. El sistema del micréfono vocal esta integrado por tres
elementos, un sensor-transductor que convierte sefiales sonoras a sefiales eléctricas, un elemento
de procesamientos digital de sefiales basado en el microcontrolador PIC16F628A y por Gltimo, un
sistema de configuracién basado en una aplicacién para dispositivo movil via Bluetooth. En el
sistema aqui propuesto se disefiaron y construyeron tanto la fuente de operacién como el circuito
impreso. El sistema permite la configuracion de la respuesta en frecuencia a través de un ecualizador
de 5 bandas, existe la posibilidad de establecer respuestas en frecuencia pre cargadas o bien
definiendo cada usuario su propia respuesta. Cabe destacar que el sistema propuesto opera en
tiempo real. Se presentan resultados tanto tedricos como experimentales de la respuesta en
frecuencia.
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Resumen

En este documento se presenta la descripcion del desarrollo de un circuito interface realizado sobre
una tarjeta FPGA SpartanXC3S200. El circuito digital esta disefiado en VHDL; las operaciones que
realiza el circuito son transferencia y conversion de datos entre dos computadoras. Todo el conjunto
implementa un control por visibn de un sistema barra-esfera. La interface recibe los datos del
procesamiento digital de imagenes “PDI”, realizado en una primera PC. Los datos son la posicion del
centro geométrico de la esfera. Estos datos son agrupados y convertidos a sefiales analégicas, para
ser transferidas a una tarjeta adquisitora PCl instalada en la segunda PC. Esta segunda computadora
es usada para implementar los algoritmos de control y proporcionar la sefial del par para el motor.
La interface realiza también la decodificacion del encoder de posicion de la barra y la transforma a
sefial analégica para enviarla a una tarjeta PCI.
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Resumen

El objetivo de este trabajo es el desarrollo de un analizador de espectro, que ademas funcione de
manera remota para monitorear sefiales electromagnéticas de radiofrecuencia mediante una Radio
Definida por Software (SDR) utilizando el programa de software libre GNU (GNU no es Unix) Radio
en conjunto con un dispositivo sintonizador RTL2832U R820T2, una antena telescépica y un
ordenador de placa reducida (SBC). El analizador de espectro desarrollado permite visualizar el
espectro de radiofrecuencia dentro del rango de 80 MHz a 1.1 GHz para sefiales de tipo Frecuencia
Modulada (FM), Sistema Global para Comunicaciones Mdviles (GSM), Radio Troncal Terrestre
(TETRA), Sistema Universal de Telecomunicaciones Moviles (UMTS) y de Television Digital
Terrestre (TDT).
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Resumen

El denominado fendmeno de tormenta de broadcast presente en las redes inaldmbricas y con gran
namero de nodos; es importante atacarlo durante la implementacion de aplicaciones de seguridad
en las redes vehiculares de radio cognoscitivo (COG-VANETS). En este trabajo se presenta una
breve introduccion a las COG-VANETSs y radio cognoscitivo, y como es que estas dos tecnologias
se pueden conjuntar para ayudar a la transmision eficiente de mensajes de seguridad. Se presenta
el modelo matematico que utiliza la banda de Comunicaciones Dedicadas de Rango Corto (DSRC)
y la banda de Espacios en blanco de TV (TVWS) para la transmision de los mensajes de seguridad.
Se muestran los resultados del modelo bajo condiciones de saturacion de la densidad, y se abordan
la discusion y conclusiones de los efectos de la densidad y como se relaciona directamente con el
problema de tormenta de broadcast, ademas se sugieren lineas de solucion y mejora.
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Resumen

Este trabajo estudia el desemperfio de sistemas de radio cognitivo con diferentes distribuciones de
probabilidad del tiempo de servicio de los usuarios secundarios. Para ello, se desarrollé un simulador
de eventos discretos del sistema de radio cognitivo. En particular, se considera que el tiempo de
servicio de los usuarios secundarios sigue una distribucion de probabilidad log-normal y ésta es
aproximada mediante distribuciones de probabilidad hiper-exponenciales de diferente orden. Para el
célculo de los parametros de las distribuciones hiper-exponenciales se utiliza el algoritmo de
Maximizacion de la Esperanza (EM). Los resultados obtenidos muestran que, mediante la
distribucion hiper-exponencial se pueden aproximar diferentes distribuciones de probabilidad como
la log-normal sin pérdida significativa en la precision de los resultados numéricos de las diferentes
métricas de desempefio. Este resultado es relevante porque facilita el tratamiento y analisis
matematico de sistemas de radio cognitivo.
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Resumen

Los sistemas de almacenamiento de energia basados en supercapacitores que pueden ser aplicados
en redes inteligentes, vehiculos eléctricos y ferrocarriles, entre otros, requieren ser disefiados de
manera robusta y confiable, por esta razén en el presente articulo se presenta el disefio e
implementacion de un banco de supercapacitores (BSCs) conformado por 18 celdas, se disefia su
circuito de balanceo de voltajes, implementando tres topologias de balanceo para evaluar el tiempo
de balanceo de voltajes en cada supercapacitor. Se implementa un sistema de monitoreo de voltajes
y temperatura a través de una red CAN conformada por 3 nodos esclavos y un nodo maestro que
recibe la informacion de dichas variables a una interfaz grafica utilizando una pantalla LCD. Las
pruebas experimentales de la red CAN implementada muestran el correcto envié de informacién de
las variables medidas y las distintas topologias de balanceo implementadas muestran las ventajas y
desventajas que conllevan a la seleccion mas adecuada a implementar en el BSCs.
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Resumen

En este trabajo se hace la extraccion de parametros de un motor de induccion trifasico de manera
automética utilizando un banco de pruebas controlado por el software LabVIEW, el cual habilita
relevadores y sensores de voltaje y corriente para llevar a cabo tres secuencias de prueba que son:
1. Prueba de corriente continua, 2. Prueba en vacio y 3. Prueba a rotor bloqueado; obteniendo con
ello ciertos parametros por cada prueba y posteriormente, con los datos obtenidos, resolver un set
de ecuaciones para obtener los parametros que necesita el modelo completo de motor de induccién,
finalmente los resultados obtenidos son validados utilizando el software de PSIM el cual contiene el
modelo del motor de induccion con disponibilidad de variacién de parametros.
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Resumen

Las plantas de generacion PRO producen energia eléctrica mediante el proceso de ésmosis
retardada por presion (PRO, por sus siglas en inglés), el cual ocurre al mezclar dos soluciones de
diferente concentracion salina a través de una membrana semipermeable. El proceso PRO produce
un caudal presurizado que impulsa un sistema turbina-generador eléctrico, generandose entonces
potencia eléctrica. En este trabajo se presenta un modelo unificado para evaluar la produccién de
energia eléctrica de una planta PRO. El modelo permite evaluar la produccion de potencia con un
enfoque hacia el analisis del impacto de la integracién de plantas PRO en la operacion de estado
estacionario de redes de distribucion de energia eléctrica. Para evaluar la generacion de potencia
eléctrica por medio del modelo propuesto se presenta dos casos de estudio. Los resultados
obtenidos revelan que a mayor generacion de potencia activa la planta PRO requiere un mayor
consumo de potencia reactiva.
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Resumen

Este articulo presenta el analisis de la cinemética que describe al robot paralelo tipo Delta y la
construccion de este. El robot Delta es uno de los primeros robots tipo paralelo que permite desplazar
su efector final a altas velocidades con una buena precision. Se plantean las ecuaciones de
restricciébn que definen al robot Delta y a partir de ello se resuelve el problema de la cinematica
inversa y directa. Se presenta el disefio para construir el robot Delta, el cual es simulado en
Solidworks y el modelo cinematico es validado mediante una aplicacion para dispositivos moviles.
Los resultados experimentales muestran una excelente aproximacién del modelo matematico con el
desempefio del prototipo.
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Resumen

En este trabajo se realiz6 la deteccion de falla eléctrica de estator de una maquina sincrona de
imanes permanentes (PMSM, por sus siglas en inglés) trifasica, funcionando como maquina eléctrica
de un aerogenerador de baja potencia a diferentes velocidades. La falla eléctrica a detectar, son los
circuitos abiertos provocados por cortos-circuitos entre vueltas de los devanados del estator de la
PMSM. La deteccion de falla se realiza experimentalmente en un banco de pruebas disefiado y
construido con base en una maquina de cd y un sistema electrénico de potencia que permite al motor
imitar la energia mecéanica del viento. Las sefiales trifasicas de corriente del estator de la PMSM son
transformadas al marco de referencia a3 para obtener el médulo del vector de Park de las corrientes.
El vector de Park se analiza con la transformada rapida de Fourier (FFT por sus siglas en inglés)
para obtener la firma de falla.
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Resumen

El convertidor del tipo back-to-back se utiliza para transferir energia en ambas direcciones de
acuerdo a lo requerido por un esquema de generacién edlica basado en un generador de induccion
doblemente alimentado. En su operacidn, la mitad de este convertidor que corresponde al inversor
del lado de la red se encarga de controlar la tension en el bus de CD. En este trabajo se presenta
una estructura de control para esta seccion del convertidor que controla la corriente inyectada o
demandada a la red y la tensién en el Bus de CD. La estructura de control propuesta permite que se
opere en modo rectificador activo y como inversor con inyeccién de potencia a la red, segun lo
requieran los lazos de control para mantener la tensién constante del Bus de CD. Para la verificacion
de esta propuesta se presentan resultados de simulacion.
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Resumen

Un aspecto importante dentro del mantenimiento industrial radica en que no se elaboran
simulaciones, y se debe considerar que el mantenimiento es un modelo dinamico en donde esta
latente el parametro del tiempo.

El mantenimiento industrial tiene diversas vertientes, las cuales podemos identificar como
mantenimiento predictivo, preventivo y correctivo, en donde se involucrar los elementos que logran
satisfacer caracteristicas esenciales del mantenimiento mostrando escenarios en un entorno graficos
de Vensim Ple.

Los escenarios de analisis permiten evaluar los elementos necesarios para abordar al mantenimiento
en sus diferentes fases en funcion al desempefio del proceso involucrado.

Los resultados obtenidos mediante esta herramienta son una base de datos con cada uno de los
casos de éxito y aquellos que han generado una dificultad en analisis y resolucién, la base de datos
sirve como fuente de informacién en variables que se definen dentro del modelo para su posterior
simulacion y andlisis de escenarios.
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Resumen

En la actualidad, los estudiantes cuentan con un universo de posibilidades para aprender. Una de
ellas es el software de simulacion que permite, por ejemplo, observar el desempefio de un proyecto
o0 la solucion de un problema, que significan un ahorro significativo de tiempo y esfuerzo. En los
tecnoldgicos del pais la Fisica presenta altos indices de reprobacién por diferentes circunstancias.
Especificamente en los temas de condiciones de equilibrio, los estudiantes encuentran dificultades
para lograr un total entendimiento que se traduzca en la solucién de ejercicios y desarrollo de
proyectos de aplicacion. Es por esto, que el presente trabajo de investigacion propone una alternativa
de software de simulacién que permite resolver problemas de cuerpos en equilibrio en dos
dimensiones. Este software presenta una soluciéon paso a paso de los mencionados problemas,
incluyendo diagramas de cuerpo libre y material de ayuda sobre los temas.

AUTOMATIZACION DE LA ETAPA DE CORTE DE UNA EXTRUSORA DE
PLASTICO TERMOFIJO

Miguel Magos-Rivera, José Antonio Lara Chavez, Juan F. Cuevas-Olivares

Universidad Auténoma Metropolitana-Azcapotzalco, México
mrm@correo.azc.uam.mx, jalch@correo.azc.uam.mx

Jueves 4 de octubre de 13:00 a 14:30 horas Aula Calvillo

Resumen

En este articulo se presenta el disefio y la implementacién de la automatizacién del sistema de corte
para un conjunto de extrusoras de una empresa fabricante de plastico termofijo. El material producido
por estas maquinas es una pasta la cual es moldeada para que tome la forma de un cilindro continuo.
Por requerimientos de los clientes, el material tiene que ser cortado en porciones de longitud
determinada, antes de ser empacado. A su vez, dependiendo del tipo de material producido es
necesario emplear diferentes de mecanismos de corte. El sistema de control de corte disefiado esta
basado en un Controlador Légico Programable y cuenta con tres modos distintos de operacién. La
configuracion del sistema la realiza el operador mediante una interfaz disefiada para este fin. Por
medio de una serie de mends que se despliegan en una pantalla LCD y con ayuda de un teclado, es
posible elegir el método de corte a utilizar. Las etapas de disefio y construccidn son presentadas, asi
como el resultado obtenido. El sistema tiene 24 meses operando adecuadamente necesitando
Unicamente el mantenimiento normal asociado a equipos industriales. El beneficio para la empresa
se reflejé en una menor cantidad de piezas fuera de especificacién, asi como en la reduccion del
tiempo de paro relacionado con el cambio de tipo de corte.
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Resumen

Los incidentes relacionados con la seguridad ocurren, cada dia, con mayor frecuencia.
Particularmente, en un campus universitario, estos incidentes estan relacionados con la seguridad
de la comunidad de usuarios. Es relevante que estos incidentes se categoricen y se conozca su
informacion sustancial, tal como: ¢ qué tipo de incidente ha ocurrido?, ¢ dénde ocurrié?, ¢ cuando ha
ocurrido? y ¢qué opina la comunidad de este incidente?, de esta manera, este articulo presenta un
sistema para reportar ocho tipos de incidentes relacionados con la seguridad de los usuarios de un
campus universitario, considerando el lugar y tiempo de ocurrencia, asi como un aspecto
colaborativo, el cual ayuda a conocer la opinién o la emocién generada en los usuario por dicho
incidente. El sistema ha sido evaluado en el caso de estudio de la UAM unidad Azcapotzalco con el
ingreso de 147 incidentes y ha mostrado resultados prometedores.
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Abstract

Nowadays, there exist a huge amount of information in the World Wide Web and since every day is
mainly generated a lot of text data, the problem of information overload arise. In this way, the task of
extracting meaningful information from text has gained significant attention of researchers. In this
paper, we propose a collaborative tagging system to help users in the task of highlighting important
information in plain text files. Additionally, it allows converting tagged texts into a structured format.
The web-based system is proposed in order to exploit the relevant content information provided by
tagger users, since actual collaborative tagging systems suffer from issues such as tag scarcity or
ambiguous labelling. Approaches such as the proposed here can facilitate to obtain better quality in
tags and in any domain, allowing to achieve significant improvements in information extraction
through named entities extraction, avoiding the noise of information overload.
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Resumen

La automatizacién de pruebas de software consiste en utilizar herramientas y estrategias para reducir
la intervencién o interaccibn humana en tareas redundantes, repetitivas o complejas. Esta
automatizacion se ve reflejada en scripts de pruebas.

Para poder simplificar alin més el tiempo de disefio y ejecucion de dichos scripts se han desarrollado
los frameworks, que son un conjunto de suposiciones, conceptos y practicas.

Se desarrollé un framework llamado “Titanium”, para automatizar pruebas en plataformas web; se
programé en Java y la intencién principal es que se pueda difundir, utilizar y mejorar. Las principales
ventajas son: puede ser utilizado por ingenieros de pruebas que tengan conocimientos técnicos o
aqguellos que no los tengan, es de facil implementacion, con un tiempo de aprendizaje muy corto y
reduce costos en las tareas de pruebas.
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Resumen

En este articulo se propone un observador hibrido, el cual esta constituido por un observador de
Luenberger y un observador de modos deslizantes, ambos funcionando en paralelo para combinar
las ventajas de ambas técnicas. Debido a su naturaleza no lineal, este observador es usado para
estimar la fuerza electromotriz de un motor sincrono de imanes permanentes, la cual contiene la
informacidn de la posicion y velocidad. Esta fuerza electromotriz estimada es procesada digitalmente
por un algoritmo PLL para estimar la posicién y la velocidad del motor. Estas estimaciones son
realimentadas en un esquema de control vectorial, con lo cual se elimina la necesidad del sensor
mecanico de posicidn/velocidad (control sensorless). Simulaciones en MATLAB/Simulink son
llevadas a cabo, donde se demuestra el correcto funcionamiento del observador propuesto.
Finalmente, los resultados obtenidos son analizados y discutidos.
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Resumen

Este articulo presenta el disefio de un sistema de generacidn de energia fotovoltaico incorporando
un transformador de estado soélido para la integracion a red. El transformador estd comprendido de
dos etapas, la conversion DC-DC (Dual Active Bridge) e Inversor, alimentados por un arreglo de
maodulos fotovoltaicos. El principal objetivo de esta investigacion es poder extraer la maxima potencia
del arreglo, utilizando un control proporcional integral y una red neuronal capaz de determinar el
voltaje de maxima potencia necesario para transferir la potencia cosechada a la etapa de conversion

DC-DC.
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Resumen

En ese trabajo se describe el disefié de un microacelerometro de bajo consumo de potencia con
tecnologia MEMS; se obtuvo un microacelerémetro de 159 ym x 109 ym. Se realizd un mesh por el
método de elementos finitos, para su analisis estructural y electrostatico, esto con el software
COMSOL MULTIPHYSICS 5.1, para comprobar su eficiencia y buen funcionamiento. Debido a que
es un sensor de movimiento inercial tipo capacitivo, su principal aplicacion es en los disparadores de
bolsas de aire de automdviles; el cual podria impactar en la industria automotriz y de consumo.
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Resumen

En los sistemas multiprocesador los datos pueden residir tanto en distintos niveles de caché como
en la memoria principal. Mantener la coherencia de los datos entre los diferentes cachés y la memoria
principal se conoce como el problema de coherencia de caché, el cual se puede solventar con el uso
de protocolos como MESI (Modified-Exclusive-Shared-Invalid). En este trabajo se presenta el
desarrollo de un prototipo cuyo objetivo es explicar el funcionamiento del protocolo antes mencionado
en cursos de arquitecturas avanzadas de computadoras vistos a nivel ingenieria. El prototipo emula
el funcionamiento de un sistema multiprocesador de dos procesadores (cada uno con un anico nivel
de caché) y la memoria principal utilizando dos tarjetas Arduino. El sistema interactia con el usuario
por medio de botones para leer y modificar datos de la memoria, asi como pantallas que despliegan
el contenido de las cachés y el estado en el que se encuentran.
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Resumen

La estrategia de aprendizaje basada en problemas, aplicada en cursos de ingenieria produce
resultados favorecedores que impactan en el aprendizaje de la tematica disciplinar. Sin embargo, no
hay bibliografia que ofrezca una cantidad considerable de problemas y soluciones. Adicionalmente,
es necesario cambiar los problemas utilizados en tareas y examenes cada ciclo escolar, para que el
estudiante no tenga las respuestas de los mismos previamente. El objetivo de este trabajo fue
desarrollar software para generar problemas de Métodos Numéricos en Ingenieria, asi como sus
soluciones, para los cursos impartidos en la UAM Azcapotzalco. Estos se pueden usar para tareas
0 examenes. El software selecciona los problemas adecuados para un examen. Se genera un
archivo en formato XML, a partir de los problemas generados para construir la bateria de problemas
para los examenes en el LMS Sakai. La generacion de baterias de problemas, minimizan el tiempo
de captura en el LMS, para la elaboracion y aplicacion de los examenes.
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Resumen

Los lazos de seguimiento de fase (PLL) son ampliamente utilizados en materia de
telecomunicaciones, redes inalambricas y redes inteligentes como herramienta para mantener
sefiales sincronizadas. En el presente trabajo se muestra el disefio propuesto de un lazo de
seguimiento de fase completamente digital (ADPLL) utilizado como sintetizador de frecuencia. La
solucién desarrollada utiliza una referencia de temporizacion externa con alta estabilidad y a la salida
obtiene una la sincronizacion de una sefial con periodo de 1 ms.

Al modelo clasico del ADPLL se agregaron un par de modulos digitales con la finalidad de mantener
las caracteristicas de estabilidad del oscilador principal. Se comprob6é ademas que mediante la
implementacion de un ADPLL se disminuye el error de fase acumulativo presente en todos los
osciladores de cristal. Los resultados del modelo propuesto se muestran en la seccion 3, asi como
también se presenta la simulaciéon para verificar su funcionamiento y comprobar las ecuaciones
propuestas en la seccion 2.
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Resumen

La ensefianza de la robética y las redes neuronales artificiales puede despertar, apoyar y motivar el
desarrollo de las habilidades en las disciplinas STEAM (Ciencia, Tecnologia, Ingenieria, Arte,
Mateméticas) en los nifios, jovenes y no tan jévenes. El aprovechamiento de simulaciones, artefactos
electrénicos o robots fisicos pueden soportar de manera muy benéfica y demostrativa estas
disciplinas. La finalidad principal de este articulo es proponer el uso de los vehiculos de Braitenberg
como una herramienta didactica apropiada para exponer de manera introductoria y agil los principios
tanto de la robética reactiva como de las redes neuronales artificiales. En este trabajo se plantea el
uso de los lenguajes de programacion Scratch (para educacién basica y media) y Netlogo (para
educacion media superior y superior) para ensefiar estos principios simulando los comportamientos
de los vehiculos. También se describe la implementacion de los comportamientos en el robot fisico
UAMIBOT utilizando el lenguaje C. Se comentan los beneficios de estas herramientas didacticas en
la ensefianza.
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Resumen

Las redes neuronales recurrentes de tipo Memoria a Corto y Largo Plazo (LSTM) proporcionan una
alta precisién en la prediccion del modelado de secuencias en varios dominios de aplicacion. En este
articulo se introduce el uso de redes LSTM para la predicciéon de actividades de un proceso de
negocio, etapa importante dentro del descubrimiento de procesos de negocio en la mineria de
procesos. Se propone una metodologia para la implementacion de la red LSTM en el dominio de
mineria de procesos. La red neuronal LSTM es entrenada con diferentes registros de eventos para
comparar su tasa de exactitud, los registros de eventos presentan diferente cantidad de trazas,
namero de casos y total de actividades. La tasa de exactitud obtenida en el entrenamiento de la red
neuronal es aceptable de acuerdo a la literatura del dominio, asi como la validacién de la precision
en la prediccién de la siguiente actividad.
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Resumen

El problema del desequilibrio de clases en el aprendizaje automatico, se presenta cuando el conjunto
de entrenamiento subyacente esta compuesto por un nimero desigual de muestras para cada clase,
lo que ocasiona que datos de algunas clases dominen claramente. Aparentemente, la mayoria de
los modelos clasificadores aprenden a clasificar dichos conjuntos de datos; sin embargo, presentan
un rendimiento de generalizacion deficiente debido a un fuerte sesgo hacia las clases mayoritarias.
En este articulo, se presenta un estudio sistemético dirigido a comprender como afecta el problema
del desequilibrio de clases al rendimiento de una red neuronal convolucional entrenada para una
tarea de clasificacion de imagenes, y se presenta una metodologia para corregir el
sobreentrenamiento e incrementar la generalizacion de la red.
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Resumen

En este trabajo se presenta la implementacion de una maquina CNC (Control Numérico
Computarizado, por sus siglas en espafiol) de bajo costo que utiliza un algoritmo de autonivelacién
para mejorar el desempefio del maquinado. Mediante el algoritmo se puede corregir por software el
desnivel de la cama de fresado independientemente de las imperfecciones del material que se va a
maquinar. Basicamente lo que hace el software es deformar el dibujo que se imprimira de tal manera
que este compense la deformacién del material. Se utiliza una tarjeta de desarrollo “Arduino UNO”
para capturar los datos de una sonda de contacto, posteriormente la informacion obtenida sera
procesada por una computadora, que a su vez enviard los datos procesados al Arduino para que
este accione los motores. Se utiliz6 NetBeans para el desarrollo de la plataforma del usuario y el
firmware GRBL (para Arduino) como lenguaje de programacién, ambos de cédigo libre, ademas el
software Matlab es utilizado para realizar las simulaciones del cédigo. Los resultados muestran que
el uso del algoritmo de autonivelacién efectivamente mejora el proceso de maquinado.
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Resumen

En este trabajo se presentan los avances de una nueva forma de diagnosticar el estado en el que se
encuentra el recubrimiento de las tuberias subterraneas, de una manera autbnoma por medio de un
robot mévil con la capacidad de automatizar la medicion de gradientes de voltaje que hoy en dia se
realiza de manera manual, con la técnica de Gradiente de Voltaje de Corriente Continua (DCVG,
Direct Current Voltage Gradient).

Dicho sistema operando bajo la perspectiva del Internet de las cosas, permite el registro y
almacenamiento de dichas mediciones, enviandolas via internet a una interfaz gréafica de usuario
desarrollada en una plataforma web. Esto con la finalidad de desarrollar una herramienta confiable
que realice la medicion y el registro de gradientes de potencial a lo largo de toda la tuberia,
reduciendo con esto la carga de trabajo del operador y evitando posibles errores humanos.
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Resumen

Esta investigacion evalla el disefio mecanico de un exoesqueleto de tipo pasivo para extremidades
inferiores del cuerpo comunmente denominado “chairless-chair” cuyo objetivo es disminuir el
cansancio fisico y las lesiones musculo-esqueléticas en areas laborales. Mediante simulaciones se
realiz6 un analisis estructural y de pandeo con el propdésito de examinar los componentes del
mecanismo los cuales soportan y transmiten el peso del usuario hacia el piso, para establecer bajo
qué condiciones de carga la silla/exoesqueleto cumple con los requisitos de resistencia. Asimismo,
se analizé el comportamiento estructural de la silla/exoesqueleto considerando que para su
fabricacion se utilizan tres materiales distintos al aluminio (acero, plastico ABS, y polimero reforzado
con fibra de carbono); los resultados demuestran que el aluminio es el material mas adecuado porque
presenta un equilibrio entre ligereza, rigidez, aspectos econémicos, y resistencia a fallar por pandeo;
ademas, soporta eficientemente al usuario estandar cuando este esta sentado sobre la
silla/exoesqueleto.
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Resumen

En este trabajo se presentan algunos resultados en simulacion y mediciones de laboratorio de un
transformador tipo seco de 5 kVA con carga lineal y no lineal. Se propone comparar el efecto en las
pérdidas del transformador cuando éste alimenta a un arreglo de resistencias trifasicas como carga
lineal, asi como un arreglo monofasico y dos arreglos trifasicos de rectificadores de potencia como
carga no lineal. Por medio de la diferencia de potencias entre la salida y la entrada se determinaron
las pérdidas del transformador. Adicionalmente, se presentan las mediciones de temperatura en el
transformador ante diferentes niveles de carga lineal obtenidas mediante dos termopares que se
encuentran incluidos entre los devanados y su nucleo.



DISENO E IMPLEMENTACION DE UN BANCO DE PRUEBAS A LAZO
ABIERTO PARA MOTORES BLDC

Lesslie Arantxa Sosa Gonzélez, *Victor Arturo Maldonado Ruelas

Instituto Tecnolégico de Aguascalientes
lesslie.sosa@gmail.com
*Universidad Politécnica de Aguascalientes

victor.maldonado@upa.edu.mx

Viernes 5 de octubre de 10:45 a 12:15 horas Aula Calvillo

Resumen

En este trabajo se reporta la construccion de un banco de pruebas a lazo abierto para motores de
corriente directa sin escobillas (BLDC). El banco permite hacer pruebas de desempefio a una
variedad de motores con caracteristicas de baja potencia (hasta 45 Watts). El sistema adquiere
sefiales de interés, en un inicio para un sistema de lazo abierto que ayuden a validar resultados o
teorias vistas en simuladores a estudiantes y/o investigadores. Ademas, el banco de pruebas, cuenta
con una estructura fisica que permitird realizar sistemas de control en lazo cerrado o alguna otra
investigacién relacionada con este tipo de motores.
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Resumen

En este documento se presenta el modelado de un motor BLDC (Brushless de corriente directa), se
analiza su comportamiento dinamico a lazo cerrado, que esta conformado de dos bucles uno interno
y uno externo. El bucle interno consta de un controlador de histéresis de corriente en conjunto con
un detector de cruce por cero de fuerza contra-electromotriz, que hace cumplir los comandos de
corriente de fase en el estator proporcionados por el bucle externo, que cumple con la ley clasica de
control PID en su version de velocidad, que toma como referencia el valor de velocidad angular,
dicha variable es obtenida después de derivar la informacion obtenida del detector de cruce por cero.
El sistema es simulado en Matlab/Simulink, donde se observa que el sistema cumple su objetivo
llevando la velocidad del motor al valor de referencia, el sistema es sometido a perturbaciones vy el
controlador responde de manera eficiente.
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Resumen

En el presente trabajo se muestra la implementacion de un sistema embebido capaz de cifrar datos
a través del algoritmo TRIVIUM utilizando llaves creadas con criptografia de curvas elipticas. El
sistema de cifrado fue implementado bajo el codisefio hardware-software donde las partes
computacionalmente costosas fueron llevadas a médulos hardware y agregados a un sistema de
coémputo tradicional CPU-RAM, donde un programa convencional se encarga de orquestar el trabajo.
Los resultados obtenidos muestran que es posible mejorar el rendimiento de una aplicacion al utilizar
el codisefio hardware-software y ademas se pueden tener otros beneficios al utilizar tecnologias de
implementacion que integran todos los médulos del sistema en un Unico circuito integrado, como un
bajo consumo de energia, caracteristicas ideales para sistemas inaldmbricos, méviles o portétiles.
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Resumen

En este trabajo se propone un método para detectar y localizar las fallas en un sistema de combustion
interna, sistema analizado y modelado bajo el enfoque de redes complejas, revisando sus
propiedades estructurales que indican el grado de robustez ante la presencia de fallas (ataques o
fallas aleatorias). Se propone una simulacion para comprobar que los elementos que son poco
robustos provocan fallas en el sistema, lo anterior se logra gracias a la implementacion de una
interfaz grafica en LabVIEW que permite monitorear fallas en presion, vibraciones, y temperatura,
que se presentan en el sistema.
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Resumen

El presente trabajo tiene como objetivo desarrollar matematicamente la soluciéon de un modelo que
representa el comportamiento dinamico de un equipo de dos tanques interconectados, como
continuidad de un trabajo presentado previamente. Para el desarrollo se retoma el modelo dindmico
asociado a un arreglo de tanques interconectados que aparece en [Anaya, 2015] y que desde el
punto de vista matematico representa un sistema planar autébnomo no lineal de dos ecuaciones
entrelazadas por lo que solo presenta un grado de libertad. Se realiza su solucion numérica y se
identifican sus propiedades, principalmente su no controlabilidad. La solucién numérica se determina
con el método Runge-Kutta, utilizando el software MATLAB®, obteniendo asi representaciones en
gréficos temporales de las variables, asi como la de espacio de estado con el campo de direcciones.
Se presenta también una segunda solucién a través de la factibilidad de linealizar el sistema de
ecuaciones diferenciales encontrado, haciendo una aproximacion de primer grado.

Se lleva a cabo el andlisis entre ambas soluciones, asi como su comparacion para finalmente
terminar el trabajo con las conclusiones que llevan a que no existen puntos de equilibrio ya que el
sistema esta en constante retroalimentacién por la interconexion, lo cual se pretende implementar
en el equipo fisico para simular sistemas de procesos con puntos de operacion determinados.
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Resumen

Los sistemas de medicion y registro de datos (dataloggers) de tipo comercial pueden ser
relativamente costosos. En el presente trabajo se muestra la implementacion de un sistema de
registro de datos, utilizando una plataforma de hardware libre (tarjeta Arduino), lo cual lo convierte
en un dispositivo de bajo costo, configurable a las necesidades especificas del usuario, y una
alternativa al uso de equipos comerciales. El sistema utiliza un médulo de expansién para el manejo
de una tarjeta de memoria microSD, donde se almacenan los datos en formato compatible con hojas
de calculo. También cuenta con un médulo reloj de tiempo real para almacenar cada dato con su
marca de tiempo. Se muestra el desempefio del sistema utilizando diferentes fuentes de
alimentacion: cargador de celular, bateria de respaldo de un teléfono celular, fuente de laboratorio y
un arreglo de pilas recargables de NiMH (Niquel, Metal, Hidruro). Finalmente, se presentan algunas
opciones para reducir el consumo de energia que permiten que el sistema funcione durante 12 dias
con cuatro pilas AA de NiMH.
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Resumen

En este trabajo se propone la evaluacién de firewalls basado en software libore GNU/LINUX con las
caracteristicas que les permitan integrarse a una cama de pruebas en la cual se estudiaron,
evaluaron y analizaron diversos entornos de red y escenarios de ataque. Los firewalls de software
libre son una buena alternativa cuando se trata de brindar seguridad en una red, en este trabajo
fueron evaluados cuatro distribuciones Linux que han sido especialmente disefiadas para brindar
este servicio. Las herramientas de software libre empleadas demostraron ser las adecuadas para
las pruebas realizadas a los diferentes firewalls, de este modo se logré obtener resultados que
muestran la factibilidad de ClearOS para ser implementado en la cama de pruebas. También se
probd su efectividad al mostrar una buena respuesta en la defensa de los ataques, con y sin la
inyeccién del trafico de fondo generado por la herramienta iperf.
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Resumen

La comunicacion por luz visible o VLC por su acrénimo en inglés (Visible Light Communication),
emplea luz proveniente de laseres, o bien de diodos LED (Light Emitting Diode), para transmitir
informacién analdgica como audio y video, o digital como texto e imagenes. La VLC puede utilizarse
como un medio transmisor ubicuo de informacién, dado que los dispositivos que producen luz
(lamparas de interior/exterior, semaforos de trafico, anuncios luminosos, faros de vehiculos, etc.), se
utilizan en todas partes. La transmisiéon de la informacion se realiza modulando la intensidad de la
luz (la modulacién de informacién digital es mas dificil que la analdgica). En el receptor la informacion
es inicialmente recobrada a través de un sensor de luz, que suele estar conectado a una
computadora y/o microcontrolador para la recuperacion final de la informacion. En este articulo se
detalla como aportacion, una aplicacién basada en VLC para transmitir texto empleando médulos
LED y sensor de luz de LittleBits, modulacién OOK (On-Off-Keying), y una computadora Raspberry
Pi programada en Python. El texto consistié de la frase “Hola Li-Fi’, repetido muchas veces. La
transmision-recepcién del texto por luz, sélo se pudo realizar a distancias menores a 10 cm. Se
encontré que la intensidad de los LEDs, la sensibilidad del sensor de luz, la alineacion entre ellos,
asi como la luz ambiental, influyen en la recepcion de la informacion.
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Resumen

El acceso a servicios de telecomunicaciones en México es hoy en dia un gran reto. Principalmente,
en comunidades rurales cuya ubicacién geografica y nimero de habitantes hacen que el despliegue
de infraestructura no sea econdmicamente factible para los operadores de telecomunicaciones
tradicionales. En este trabajo, se aborda el problema de la falta de servicios bésicos de telefonia
celular (i.e. voz y mensajes SMS) a través de la implementacion de una estacion base celular GSM
basada en transceptores de radiofrecuencia de bajo costo y software de codigo abierto, que permiten
su despliegue e implementacion en comunidades de dificil acceso y pocos habitantes. Conjugando
las tecnologias de Radio Definido por Software (SDR, por sus siglas en inglés) con herramientas de
software libre con base en OpenBTS, es posible configurar e implementar rapidamente una estacion
base de telefonia celular que permite a los usuarios realizar llamadas de voz y enviar mensajes de
texto SMS entre los elementos de la red. Asimismo, la estacion base les permite realizar y recibir
llamadas de usuarios de operadores externos en cualquier parte del mundo a través de voz sobre
IP. De este modo, es factible proporcionar telefonia celular en comunidades rurales actualmente
incomunicadas.
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Resumen

En este trabajo se presenta un método de predicciébn del margen de desvanecimiento de la
propagacién de ondas de radio y el maximo rango, entre un vehiculo aéreo no tripulado (UAV) y una
estacion de control terrena. El rango de comunicacion estd sujeto, a la normatividad de las
regulaciones gubernamentales, que determinan el uso de la banda de frecuencia de 900 MHz,
industrial, cientifico y médica, y restringen la cantidad de energia de la potencia isotrépica radiada
efectiva a 36 dBm en esas frecuencias.

El procedimiento de prediccion se realizé en tres pasos. En primer lugar, se obtienen los datos de
telemetria del UAV como altitud, latitud y longitud. Como segundo paso se calcularon: la distancia,
los &ngulos azimutales, y el libramiento del 60% de claridad de la zona de Fresnel, sobre la linea de
vista del radioenlace. Finalmente se determinaron: las pérdidas por propagacion en el espacio libre,
nivel de recepcion de la sefial y el margen de desvanecimiento de la sefial por condicién climatica,
terreno y curvatura de la tierra.

Los resultados muestran que, a partir de la obtencién del maximo rango, los pardmetros de disefio,
el presupuesto del enlace, el andlisis de rendimiento, y el margen desvanecimiento, son aceptables
para la viabilidad del radioenlace y mejor desempefio del dron.
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Resumen

Las redes de comunicacién celular son afectadas por los desastres naturales o provocados por el
hombre, haciendo que sus servicios no estén disponibles parcial o totalmente. Aunque los desastres
naturales son inevitables, sus efectos adversos en las redes de comunicacion se pueden prevenir o
minimizar. Es por eso que la resiliencia de los cuerpos de rescate es de gran importancia. En este
trabajo, se presenta el andlisis de cobertura y capacidad para una red de telefonia celular GSM de
facil implementacion para ser utilizada tanto por los cuerpos de rescate y proteccion civil como por
las victimas de un siniestro. Los resultados cuantifican la cobertura considerando el exponente de
pérdida de trayectoria que se obtiene de mediciones en un ambiente real similar a un desastre y el
namero de usuarios que se pueden atender con el servicio basico de la red bajo estudio.



